ECP

HASTIGHETSKONTROLL
for EC-motorer med 0-10 V signal
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1.2 Tekniska data

ELANSLUTNING Spénning 1-fas 24 V ~ +/-10%
EFFEKTFORBRUKNING Stromférsorjning 10 VA
FLAKTSTYRNING Analog 0-10 V Hastighetsreglering for flaktar (EC 0-10 V, eller externa Slavaggr.) anvander analog utgang 0-10 V
Hastighetskommandot for fléktar andras for att halla den uppmatta magnituden hos givaren
Kontroll med stryrsignalen, inom (Pb) differensen, hogre (fabr. inst.) eller ldgre varde, mellan de tva
MASTER anslutnaingangarna.
“P” Lage Funktionen kan vara antingen:
Proportionell DIREKT: utgang 6kar nér ingang okar (fabr. inst)
OMVAND: utgang minskar nar ingang okar.
Kontroll MASTER Hastighetskommandot for flaktar @ndras for att hélla den uppmatta magnituden hos givaren
FUNKTIONS- »PID” L3 med radande borvardesignal (SP), med hogre (fabr. inst.) eller lagre varde, mellan de tva
BESKRIVNING fabr. i a?e anslutnaingangarna.
(fabr. "_'s ) Funktionen kan vara antingen:
Proportionell DIREKT: utgang okar nér ingang okar (fabr. inst)

Odelad Hastighet OMVAND: utgang minskar nar ingang okar.

Hastighetskommandot for flaktar @ndras baserat pa mottagen huvudkommandosignal vid ingang.
Kontroll Justering kan vara antingen:

SLAV DIREKT: utgang 6kar nér ingang okar (fabr. inst)

OMVAND: utgang minskar nar ingang 6kar.

Enheten ar instdlld med foljande funktioner for ingangssignaler:

Ink. Signal Ri: Ink Motst. Konfiguration MASTER
NTC (*) rte-01  (*) &rtE-02
o 0-20mA 100 Ohm
Ingéng
IN1, IN2 4-20mA 100 Ohm rPr420-rPr015-rPr025-rPr030-rPr045
for Analog 0-5Vdc 10 kOhm rUu-05 - rUu030
givare 0-10Vdc 10 kOhm rUu010
INGANGS SIGNAL R
(*) (*) FABRIKSINSTALLNING
En av foljande justeringar kan véljas med tangentbordet och forinstéllda parametrar
kan @ndras.
S1 (D/R) Select Mode: Direct/ Reverse
SP (1/2) Select Work Bench Parameters: Set-Point 1/ Set-Point 2
Ingang for hjalpkontakter S5 (AUX) Input limit Maximum Night Speed Adjustment
(On/Off) S2 (S/9) Start / Stop remote command
TK (TK) Overall Thermal Protection / Alarm via Modbus

Konfigurerad utgang (standard) for 0-10 Vdc styrning, for SLAV aggregat eller EC motorer.

Analog utgéng Spénning 0-10 Vdc - max strom 20 mA med kortslutningsskydd.

Givareingang 2 utgangar +22 V -10/+40% 40 mA ej stabiliserad, med kortslutningsskydd.

SERIELLA LINJER

2 utgangar +10 V/5V (automatisk véxling) stabiliserad med skydd, fér sensoringdng

Sensoringdng Potentiometer | (.viometriska givare) och manuell fiérrkontroll (potentiometer)

Reld RL1 Kontakt NO 5 Amp 250 Vac, 30Vdc / NC 3 Amp 250 Vac, 30 Vdc, larmsignal
DISPLAY OCH Display Display med 6-siffrig LED, sju bruna segment, plus 5 LED per enhet
TANGENTBORD Keyboard 4 knappar med foljande funktioner: ENTER - ESCAPE — UP (+) — DOWN (-)
LED Férg Betydelse
DL14 | KRAFT gron Serviceingang for kretskort
DL11 | CPURUN gron | Periodisk blink: Drift av kretskort for microprocessor
DL8 FAIL rod FEL: ett eller flera aktiva larm (se tabell kap. 8)
DL2 X grén Seriell linje, aktiv datautgang
LED SIGNALER DL3 R gron | Seriell linje, aktiv dataingang
DL15 S1 qul Andring till motsatt funktion (S1=NC) )
DL12 SP gul Véxling av justeringar med bérvdrde 2 parametrar
DL9 S5 qul Maximalt ingangsvarde RPM (t.ex. drift nattetid)
DL6 S2 qul Drift tillaten
DL1 RL1 grén Reld RL1 (lyser om RL1 = ON = aktiverad)
ISOLERING Styrkretsar 4000V mellan ink. styrning och el-matning endast for versioner 230 V till 460 V
Drifttemperatur -20T50 (<20 °Ctill + 50 °C) for temperaturer < 0 °C anvand stand-by
Driftmiljé Lagringstemperatur -30T85 (-30°Ctill + 85 °C)
Vibrationer Mindre &n 1G (9.8 m/s?)’)
Signal Klammer for elkabel 0.14 till 1.5 mm?/ 26-16 multiledare
ELKABLAR Elanslutning Klammer for elkabel 0.14 till 1.5 mm?/ 26-16 multiledare
Direktiv  2006/42/CE CEI EN 60204-1 Maskindirektivet
TEKNISKA Direktiv  2006/95/CE EN 50178 Elsikerhet, komponenter for starkstrémsinstallation
SPECIFIKATIONER Direktiv 2004/108/CE CEI EN 61800-3 Eldrift vid variabla hastigheter.
Del 3: elektromagnetisk kompabilitet och speciella provningsmetoder




1.4 Anslutningar for enheter, Display och Styrning

1.4.1 Version IP 00 med 20...24Vac och 230-440Vac elanslutning

Huvudkontrollerna hos ECP styrningen ar foljande:

Huvudfunktioner hos styrkontrollen enligt nedan:

SB5 RESET (aterstallningsknapp)

SW1 Switch for installning av specialfunkioner (se 3.2)
Anslutningsterminal M1 for anslutning av analoga signaler
Bygling J1 for anslutning av slut pa seriell linje RS485
Anslutningsterminal for anslutningskablar RS485

LED isolerad spanning for seriell linje RS-485
Anslutningsterminal M4 for anslutning ingangar On/Off
Anslutningsterminal M3 for anslutning utgangar On/Off rela RL1
LED relastatus RL1

10 Knappar for instalining och visning av driftparametrar

11 Anslutningsterminal inkommande elmatning spanning 20...24Vac
12 LED display mattenheter

13 Display for driftparametrar

14 LED On/Off ingangsstatus

15 LED enhetsstatus
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(*) Diagram (option) for RS-485 (ModBus-RTU) seriell linje




2.3 Anslutning av Givare och Styrsignaler

ECP kontrollen har konstruerats for direktanslutning av sensorer/signaler och mandverkontakter for att stddja justeringar

2.3.1 Anslutningsplintar M1: Ingangar for Analoga Givare

Plintar M1 &r avsedda for inkoppling av en eller tva analoga givare baserat pa kontrollbehovet av installationen.
Anlaggningen anvander en givare i taget och i handelse av tva stycken véljer det automatiskt den huvudsakliga.
Nedan finns detaljerat signaler for varje plint och anslutningsguide for de olika konfigurationerna.

Ansl.plintar M1 Beskrivning

IN1 1 Ingéng for analog givare Kanal1

GND 2 Referens Virtuell Jord

+V 3 Utgang +22 V (+/-10 %) max 40mA ej stabiliserad,kortslutningsskydd for givarmatning

Vi 4 Utgang effekt 5,0 V / 10,0 V (automatisk vaxling baserad pa konfiguration) max 10 mA , stabiliserad och kortslutningsskyddad
r mot IN1, IN2, GND

IN2 5 Ingéng for analog givare Kanal 2

GND 6 Referens Virtuell Jord

+V 7 Utgang +22 V (+/-10 %) max 40mA ej stabiliserad,kortslutningsskydd for givarmatning

Vi 8 Utgang strom 5,0 V /10,0 V (automatisk vaxling baserad pa konfiguration) max 10 mA , stabiliserad och kortslutningsskyddad
r mot IN1, IN2, GND

Out 9 Analog utgang 0-10 V , max strém 20 mA for styrning av EC motorer eller andra Slav enheter

GND 10 Referens Virtuell Jord
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2.3.2 Anslutningsplintar M1: Utgang 0-10 Vdc for styrning av EC Motorer
Plintar M1 (nr. 9/0) har styrsignal pa 0-10 Vdc som kan programmeras med val av parameter C7 (se 6.3.3),
for EC motorer eller Slavenheter med 0-10 V ingang, max strém 20 mA och kortslutningsskydd.

Skissen nedan beskriver anslutning av flera Slavenheter med ingang 0-10 V max 20 mA.
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2.3.3 Anslutningsplintar M3, M4: On/Off ingangar och utgangar

Plintar M4 har fem On/Off ingangar for mandverstyrningar; plintar M3 har en utgang, vaxlingskontakter for styrning
av reld RL1. RL1 funktionen kan programmeras genom olika larmnivaer eller med ON-OFF styrning av spray-system.
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contacts : n.mm STOP|! Remote STOP! ! NC ;
5 S2 .—/-I OFF i ON i NO i
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; Night Limit || Night Limit !
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o i 31 - ﬂ DIRECT i REVERSE :; NC |
! i |
i | =enp  ON NO
o rLEUE e e e e Sapr PR et TSNP | e e il P et s ECL o ot Mo AV o (R I o U F e e |
D ead - L&ge Direkt - Lage Omvéand
1-2 S1 JD‘:f;f(;",‘ggrS:‘:;nd S1=0FF T sT=0rF S1=0FF &5 sT=0N
SP=OFF | Borvarde 1 SP = ON Borvarde 2
Logisk ina 3-4 SP Aktivering Borvarde 2 IéED SP2 = OFF LED SP2 = ON
ogisk ingang _ garafsning _ Begransning AKTIV
kontaktermed | 5 _¢ s5 Aktivering Nattdrift 59 2 OFE —\"F.) APV Ss=ON _
styrning av LED S5 = OFF LED S5 = OFF
ON-OFF . . . — Drift _ Avstangning
7-8 S2 Driftstyrning avstingning $2=0FF | re5—0oN $2=O0N | oFF
- = Medgiven drift = Larm Avstangning
9-10 TK Overhettningsskydd TK = OFF LED RL1=ON TK = OFF LED L2 = ON
RL1=ON | 1-3 | NO | ECP=0K RL1=0OFF | 2-3 | NC | ECP =LARM
3.0 Display och Styrkomponenter

341 Display och knappar

For att visa displayen (6-siffrig) och stélla in parametrar finns det 7 LED och 4 knappar med funktionerna:
UPP, NER, ESCAPE och ENTER. Det senare anvands for att visa och stélla in parametrar.

P Kod Identifieringskod pa vald parameter
ey Varde Vérdet pa vald parameter
- Ei Skala Visar vardet som anvénds i SCALE
868888 8 =
sec
ENTER Knapp fér att BEKRAFTA val
ESCAPE Knapp for att MAKULERA val
+) Knapp for att OKA visat varde
() Knapp fér att MINSKA visat varde

ENTER + ESCAPE = SAVE SAVE : tryck in samtidigt for att SPARA de nya in-

stallningarna

Efter tillslag eller dd RESET-knapp tryckts in visas foljande meddelanden snabbt:

ECPLUS Typ av enhet: ECP kontroll for styrning av EC 0-10 V flaktar

rel. X.x Utgéva pa mjukvara

rtE-01 Konfiguration som ar for narvarande

in ... Vérdet pa ingangssignal som ar sparad efter varje instélining, eller genom tryck pa ESCAPE-knappen.




3.2 Dip-Switch fér omdisponering av. SW1

Enheten har 4st Dip-Switchar for drift av funktioner eller speciella funktioner som redan &r installda
i basutférandet av mjukvara och kan darefter erhallas med specialfunktioner pa begaran.

Sw1 Definition
ON Access till “Expert “ niva parametrar

1

OFF | Access endast till “Basic” niva parametrar
ON ) ON Med PID inkluderat “Neutral Zon* +/-2.5% av P (runt SP)
o F F SW1 OFF | Med PID ¢ inkluderat “Neutral Zon*
ON Ej aktivt larm + stopp med TK = Off
OFF | Aktivering larm + stopp med TK = Off
ON Stabil ModBus forcering
OFF Kortvarig ModBus forcering (varaktighet 207)

Elmatning aktiverad (OK)

Drift mikroprocessor (OK blinkande)
Reglering OK - larm narvaro (se displaykod)
Anvands ej

Seriell linje : akivitet av datadverforing
Omkoppling till REVERSE (omvand drift)
Aktivering av justering borvarde 2
Aktivering av Nattdriftsbegransning (RPM)
Narvaro av tillaten drift (ingang S2=0FF)
RX gul Seriell linje: akivitet av datamottagning
DL1 gron Indikerar status pa lamrela

4.0  Beskrivning av Driftsprocedur

ECP enheten utfor styrjusteringar till EC flaktar med en analog signal 0-10 V via OUT utgangen (se 2.3.2),
behandlar den mottagna signalen via ingang IN1 pa féljande féljande satt definierad av vald konfiguration (se 6.1).

4.1. SLAV: KONTROLL AV SLAV TILL ETT EXTERNT SYSTEM

Hastighetsstyrning for andring av flakt baseras pa huvudsingalen fér styrning som mottagits via ingangen.
Processen kan vara antingen:

-DIREKT: utgangen 6kar da ingangen okar (fabriksinst.)
-OMVAND: utgangen minskar da ingangen okar.

DIREKT (fabriksinst.)
100% -
hi
Lh
OUT  Vardet pa utgangsstyrning OUT pa EC flaktar
Co Styrsignal 6verférd till EC flaktar (i % av max hastighet)
in Véarde pa radande ingangssignal
Lh Gréans pa Max. Natthastighet (RPM)
hi Gréans pa Max. Hastighet (Max RPM)
. Lo Gréans pa Min. Hastighet (Min RPM)
So Bypassgrans pa Min. Hastighet (Cut-Off)
io Hysteres péa vérde So
Lo .
: i |oov
00% = L X >
av : 10V
oma Ba 20m A

Alternativ aktivering fér DIREKT eller OMVANT lage beror pa tillstandet for ingang S1 (se 2.3.3).

Hastighetsbegransning Lh (instélining via S5 (se 2.3.3) dvertar hastighetens max. grans hi endast vid lagre varde.

Om So=0 stanger inte Bypass Min.

Dynamiska instéllningen for hastighetsstyrning (Co%), omfang mellan Lo. Lh och hi motsvarar alltid till dynamiken (0-10 V, 0-20 mA)
pa ingangssignalen.




4.2 MASTER “ P “: PROPORTIONELL STYRNING

Hastighetsstyrning for andring av EC fléktar andras for att halla uppmatt magnitud pa givare med den radande signalen,
inom (Pb) differentialen, hégre (fabriksinst.) eller Iagre varde mellan de tva anslutningar vid ingangarna.
Processen kan vara antingen:

- DIREKT: utgangen dkar da ingangen okar (fabriksinst.)
- OMVAND: utgéngen minskar d& ingangen okar.

Borvardet kan vara pa minimum eller maximum vérdet for flaktstyrningen. Féljande diagram illustrerar verkan hos P kontrollen
i tva av fyra mojliga funktioner.

Drift DIREKT, SP vid MAX (fabriksinst.)

10
8
L 100V
OUT  Vardet pa utgangsstyrning OUT pa EC flaktar
! Co Styrsignal 6verford till EC flaktar (i % av max hastighet)
in Varde pa radande ingangssignal
: B SP Borvérdesinstallning
: Lh Grans pa Max. Natthastighet (RPM)
Pb Proportionellt band
hi Grans pa Max. Hastighet (Max RPM)
: Lo  Grans pa Min. Hastighet (Min RPM)
Sh Bypass grans pa Maximum Hastighet
ih Hysteres pa varde Sh
So Bypassgrans pa Min. Hastighet (Cut-Off)
e io Hysteres pa varde So
. % e ¥ i -
= sP Eh

+ Alternativ aktivering for DIREKT eller OMVANT lage beror pé tillstandet for ingang S (se 2.3.3).
+ Borvarde (SP) lage vid minimum eller maximum beror pa vardet av parameter C4 (se 6.3.3).
* Hastighetsbegransning Lh (installning via S5 (se 2.3.3) dvertar hastighetens max. gréns hi endast vid lagre vérde.

OMVAND drift, SP max

Ca ouT
% 2 o_10v
) X
100 % — H 10.0v
I
Lh —
L
_ Dow
0o % in

ENGLISH




4.3 MASTER “ PID “ (proportionell-integrerande-derivat kontroll)

Hastighetsstyrning for andring av EC fléktar andras for att halla uppmétt magnitud pa givare med den radande signalen,
inom (Pb) differentialen, hogre (forinst.) eller Iagre varde mellan de tva anslutningar vid ingangarna.
Processen kan vara antingen:

- DIREKT: utgangen Okar da ingangen okar (fabriksinst.)
- OMVAND: utgangen minskar da ingangen &kar.

Anm. Enheten ar fabriksinstalld for proportionell "Master P” justering (se 4.2).
"Master PID” justering maste aktiveras separat (se 6.3.2 och 6.3.5).

Foljande diagram illustrerar verkan hos PID kontrollen:

* Vid radande drift, efter att dvergangsjusteringen har upphért och befinner sig langt fran minimum och maximum grénserna, haller PID
kontrollen vardet (in) den uppmatta magniyuden hos givarens borvarde for flaktstyrning (Co) med varde mellan 0-100 % beroende pa
vad som behdvs for att halla balansen.

* Under dessa 6vergangssteg, om ingangsvarde (in) ror sig kring borvardesinstallningen, men haller sig inom det proportionella
bandet (P),varierar styrningen till flaktarna (Co) fran 0-100 % for att fa tillbaka ingangsvardet (in) till borvardet (SP).

Om ingangsvardet (IN) lamnar det proportionella bandet (P) atergar styrningen tillbaka till 0 % eller 100 %.

EC Motor contral

P.TF OME PTM

Co OUT i
%010V A Db i

11+ L SERRCT, TR S S

MR i

OUT  Vérdet pa utgangsstyrning OUT pa EC flaktar (se 2.3.1. och 2.3.2.)
Co Styrsignal dverford till EC flaktar (i % av max hastighet)
in Varde pa radande ingangssignal
SP  Borvardesinstalining
Pb Proportionellt band
PTF Temperatur eller Tryck MINIMUM vid drift, enligt enhetens aktuella drift, instéllning till minsta méjliga
for att erhalla storre energibesparing hos kompressorn.
Temperatur eller Tryck MAXIMUM vid drift, kan erhallas med utbyte och rumstemperatur vid anldggningens
PTM " fsrhallanden.
DMF Skillnaden mellan temperatur och tryck (PTM-PTF) véxling pa ingang fran PTF till PTM sker efter 6kning av
rumstemperatur.
Db Neutral zon kring bérvérdesinstélining (SP) lika med +/- 2.5 % av P, (fér aktivering se 3.2).

Da det ar aktiverad "fryser” vardet for flaktarna om IN vardet ar inom gransen.




4.6 ANALOG UTGANG OUT 0-10 V

Anvands for att leda en eller flera EC flaktar eller en eller flera slavaggregat, med analog ingang 0-10 V.
Funktion kan uppréttas for en av dessa tva lagen, for programmering se 6.3.2 och 6.3.3, parameter C7.

0-10: utgaende spanning varierar mellan 0 V och 10 V i direkt proportionellt satt enligt parameter "Speed Command” (Co) hastighetsstyrning se 5.1.

0,75 -10: utgaende spanning varierar mellan 0,75 V och 10,0 V direkt proportionellt till parameter "Speed Command” (Co) hastighetsstyrning) se 5.1

(standardinst.). Det &r lampligt att forcera EC flaktarna med hastighet i n6dlége i handelse av avbrott i styrledningen. Detta kraver att EC flaktarna
har programmerats ordentligt.

0-10 V 0,75-10 V (Standard)
iy

TP S S S PR S,

% 00

Co Vérde pa hastighetsstyrning av EC flaktar
Out Vérde pa styrutgang Out

4.7 RESPONS PA EC FLAKTAR MED 0-10 V STYRNING

EC flaktar med analog styrning 0-10 V har en speciell Styrspanning / Flakthastighets-karaktaristik beskriven i diagram (5).




5. PARAMETRAR

5.1 LISTA OVER DRIFTS- OCH KONFIGURATIONSPARAMETRAR

Funktionerna hos enheten styrs av en serie parametrar enligt nedan. En del av dessa kan endast lasas (V) och andra kan éndras for att passa
behovet enligt basniva (L) eller expertniva (K). En del av det senare ar uppdelat i tva sektioner relaterade till utgangslage 1 (SP1) och 2 (SP2).

Dessutom finns en serie mer generella parametrar kanda som "Konfiguration” vilka definierar (Slav och Master) driftsatt.
Antal och typ av signaler tillampliga till ingdngarna, matenhet som anvands, bérvardesinstélining, drift av reld RL1 och analoga utgéngar.
Vardet for det senare listas i 6.4.3 och ar underforstatt definierade enligt standardkonfigurationen.

Parametrarna stélls in i den visade ordningen genom att trycka pa knapp "+’ med bdrjan fran parameter "in”.

KOD BESKRIVNING BANK

in Varde pa huvudsignal mellan ingangar IN1 och IN2

SP Borvarde som anvands (S1 for SP1 och S2 for SP2) 1och 2 v
i1 Varde pa ingangssignal IN 1

i2 Varde pa ingangssignal IN 2 (**)

S1 Borvarde SP1

S2 Borvarde SP2

Lh Max RPM % nattbegrénsning for SP1 och SP2
Jh1 EJ aktiverad
Ju EJ aktiverad 1 och 2 L
Jh2 EJ aktiverad
JL2 EJ aktiverad
Jh3 EJ aktiverad
JL3 EJ aktiverad

Pb Proportionellt band for SP1 (***)

hi RPM% max. grans for SP1

Lo RPM% min. gréans for SP1

dE Mijuk-Start - Tid for acceleration/fartminskning for SP1

Sh By-pass grans for MAX V~ inst. (V~ vid 100 %) for SP1 10ch 2 K
ih Hysteresis pa Sh varde for SP1

So By-pass Grans for MIN V~ inst. (V~ vid 0 %) for SP1

io Hysteresis pa So varde for SP1

US(P) EJ aktiverad
UP(b) EJ aktiverad

P.b. Proportionellt band for SP2 (***)
h.i. RPM % Max. grans for SP2
L.o. RPM % min. grans for SP2
d.E. Mijuk-Start - Tid for acceleration/fartminskning for SP2
S.h. By-pass MAX V~ begransnings inst. (V~ vid 100 %) for SP2 1 och 2 K
i.h. Hysteresis pa Sh varde for SP2
S.o. By-pass grans for MIN V~ inst. (V~ vid0 %) for SP2
i.o. Hysteresis pa So varde for SP2
U.S.(P.) EJ aktiverad
U.P.(b.) EJ aktiverad
c0 Driftval (Master eller Slav)
cl Driftval huvudingang (Hogre eller Lagre)
c2 Ingangstyp (Strom, Spanning eller NTC)
c3 mA-bar omvandlingsskala 1och 2 K
c4 SP lage i (Min eller Max) egenskapsfunktionen
6 RL1 Hantering
c7 Analog Utgangshantering 0-10V (Out, M1: 9-10)
XXXX Iniledning pa konfiguration som anvands 1 och 2 F

Fortsattning p& nasta sida.
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FORTS. "PARAMETRLISTA”

KOD BESKRIVNING BANK
tyP Kommunikationsparametrar
SPE Kommunikationshastighet 1och2 K
Add Enhetens adress (modbus klient drift)
td Shunt tid (¥)
ti Integrationstid (¥)
d Belastning pa derivat komponent (*) 1och2 K
i Belastning pa integral komponent (¥)
P Proportionellt band (*)
[ ECPLUS | Kontrollenhet for EC motorer
tL Temperatur pa kretskort i C° 10ch 2 Vv
out Varde pa analog utgang 0-10 V
Co % varde pa justerad utgangsstyrning (fran 0 till 100)

V : parameter endast lasa
L : parameter med fri installning
K : modifierbar parameter endast utférd av auktoriserad person med SW1=1 i lage ON

(*) Endast synlig med PID i drift (cO = rP1 eller rP2)
(**) Endast synlig med andra ingangen i drift (cO = GP2 , r2 , rP2)
(***) Endast konfigurationer pa proportionell kontroll kan visas (c0 =r1, r2).
Se 6.3.3
6. Programmeringsprocedur
6.1. Funktionsprocedur

6.1.1 Lista pa standardkonfigurationer

Nar enheten ér tillslagen gar det att valja driftsatt av enhet mellan en av 12 standardinstéliningar som redan ar installda fran fabrik

(QUICK-Start).
Denna drift makulerar alla tidigare &ndringar och staller in dessa standardvérden som motsvarar vald konfigurationskod,

(se 6.2.1 och 6.3.1).

Anm.: Under den forsta installationen visas konfigurationen "Factory DEFAULT” (rtE-01) i displayen.

Konfigurations- Analog ingan Display- .
kod ’ Antal Typ S Givare visr?ing Funktion
rS 020 2 0-20 mA, Ri = 100 ohm 0-20mA Styrning
rS 010 2 0-10 Vdc, Ri = 10 Kohm 0-10Vdc SLAV
rPr 420 2 4-20 mA 4-20 mA
rPr 015 2 SPRO - 15 bar 0-15bar
rPr 025 2 24-20 mA, Ri =100 ohm SPR 0 - 25 bar 0 - 25 bar
rPr 030 2 SPR 0 - 30 bar 0- 30 bar Styrning
rPr 045 2 SPR 0 - 45 bar 0 - 45 bar MASTER
rUu-05 2 " 0-5Vdc 0-5Vdc
rPu 030 2 0-5 Ve, Ri= 10 Kohm 0- 30 bar 0- 30 bar
rUu 010 2 0-10 Vdc, Ri= 10 Kohm 0-10 Vdc 0-10Vdc
rtE-01 (*) 2 NTC 10K @ 25°C STE-20/+90°C -20 +90°C
rtE-02 (**) 2 NTC 10K @ 25°C STE -20/+90°C +10 +90°C

(*) Fabriksinstallning
(**) Kod for NTC att valjas vid systemjustering kombinerad med expansionsmodul for styringangar RGF-MEI/4

1



6.1.2 Andring av funktioner

Konfiguration flertal tillgangliga parametrar kan valjas for att byta ut fabriksinstallningar med féljande procedur ” rtE-01 "
Detta lage kan alltid véljas oavsett lagen i SW1-1.

Kontroll och Justeringspanel

Power Su
cPU rll;‘.ti:uil:’r :
FAIL-K.O m

rl
T™X

PROCEDUR

Vrid huvudbrytaren
for att ansluta spanning
till enheten

@ & -\ Tryck pa ENTER & (-)

RESET
G@ Tryck pa RESET
SBS

Enheten startar sekvensen av Tillslag/RESET med flera meddelanden pa Displayen;
hall knapparna ENTER & (-) intryckta till texten SEtuP visas

3 A
ECPLUS I ;E;: rtE-01 ‘ SEtuP ‘
Tryck pa ENTER & (-); e
4 Fh-r @ & 9(‘} DIiZ;Ias:n visar aktiv mjukvarukod: M;:EI 2]1 dea)

— i Scrolla ner @@ till onskad kod
000 s
5 [AFREsT ‘ — ||1|-|||||‘— ‘I".i (=

T f} = Tryck pa ENTER: DISPLAYEN blinkar avvaktande pa bekraftelse

Fér att BEKRAFTA (CONFIRM) eller MAKULERA (CANCEL) utfort val, fortsitt enligt nedan:

Tryck pa ENTER + ESCAPE for att BEKRAFTA :
6 (CONFIRM) valet och lis: UPdATE
Tryck pa ESCAPE fér att MAKULERA
6 (CANCEL) valet och lis: EScAPE
ESCAPE

Féljande meddelanden visas snabbt:

UPdATE ECPLUS rEL X.X rtE-01 | | in ... qusinpein
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Enheten utfor andringarna och displayen visar vardet pa ingangen (in).




6.2 Driftparametrar niva “BASIC” (L)

6.2.1 Parameterlista niva “BASIC”

Nedan finns en lista pa driftparametrar "lBASIC” som kan andras av brukare (L).
Definition av initial och storlek forklaras i Kapitel 4.

Display

Givaremodell
Kod Vérde UM Forinst. Konfiguration e!ler genererad Beskrivning
min MAX signal
-10,0 +90,0 °C 45,0 rtE-01 (¥) STE -20/+90°C
-10,0 +90,0 °C 45,0 rtE-02 STE -20/+90°C
39 19,9 mA 14,0 rPr420 4-20 mA
0 15,0 bar 10,6 rPr015 SPR 0-15 bar Borvarde SP1
S1 0 25,0 bar 17,0 rPr025 SPR 0-25 bar (S1)
0 30,0 bar 16,9 rPr030 SPR 0-30 bar
0 45,0 bar 25,0 rPr045 SPR 0-45 bar
0 5,0 Vdc 29 rUu-05 0-5 Vdc
0 30,0 bar 17,0 rPu030 SPU 0-30 bar
0 10,0 Vdc 6,0 rUu010 0-10 Vdc
-10,0 +90,0 °C 45,0 rtE-01 STE -20/+90°C
-10,0 +90,0 °C 45,0 rtE-02 STE -20/+90°C
39 19,9 mA 14,0 rPr420 4-20 mA
0 15,0 bar 10,6 rPr015 SPR 0-15 bar
S2 0 25,0 bar 17,0 rPr025 SPR 0-25 bar Borvarde SP2
0 30,0 bar 16,9 rPr030 SPR 0-30 bar (S2)
0 45,0 bar 25,0 rPr045 SPR 0-45 bar
0 5,0 Vdc 29 rUu-05 0-5 Vdc
0 30,0 bar 17,0 rPu030 SPU 0-30 bar
0 10,0 Vdc 6,0 ruu010 0-10 Vdc
Lh 0% 100% off 100% Alla konfigurationer Alla givare Na:&lizﬂé)gﬂzznsnmg
Jh1/2/3 EJ aktiverad
JL1/2/3 EJ aktiverad

13
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6.2.2 Andring av parametrar niva “BASIC”: $1, S2, Lh

Detta ldge kan alltid nas oberoende av ldge pa SW1-1.

Kommando & Justeringspanel

Power Supply u
CPU run m
FAIL-K.O g

Programmeringslage

Detta lage nas genom att:
- trycka pa knapparna ENTER+ESCAPE

A 8-\

“ ENTER +ESCAPE

For att paskynda installningen
- tryck samtidigt pa knapparna

=) | —1
PROCEDUR
Tryck samtidigt pa ENTER + ESCAPE for direkt access till S1
1 (borvarde bank 1);
i lage SLAVE visas endast parameter Lh
lﬂ'-'l--_

Borvarde 2 program

Borvarde 1 program
(S1 (S2)

Nattbegransningsprogram (Lh)

mammuuuﬂw

l-h!lmmllm“lm

(CONFIRM) valet och las:

4 Tryck pa ESCAPE for att MAKULERA
E (CANCEL) valet och las:
s¢ ESCAPE
Foljande meddelanden visas snabbt:
UPdAATE in ... {valore Ingressa)

2 |89 ™ o Hids: DVss s il OV @i o

Snlogionars & promare ENTER : il DISPLAY lampeggla

g T e B
3 tﬂ@”\{'@- :@%f?snsu @%} F@ Lh 75

Hn“l—"l pramare ENTER ; i Display cessa || lampaggio

Efter installda varden, CONFIRM eller CANCEL, indikeras instéliningarna enligt nedan:

Tryck pa ENTER + ESCAPE for att BEKRAFTA

mammu BISPLAY Iampaggln
Flakten nar Maxfart (100% RPM);
scrolla genom RPM% med (-)

dLh  75F 41
1 LEERL]

Madificars & promare ENTER ; d Display coses il lampagges

UPdATE

EScAPE




6.3 Driftparametrar niva “Expert” (K)

6.3.1 Parameterlista “EXPERT”, Meny “PArA”

Nedan finns parameterlista "K” som endast kan nas av EXPERT personal (SW1-1=ON).
Definition av initial och storlek forklaras i Kapitel 4.

Tabellen visar driftparametrar relaterade till de tva béankarnas parametrar associerade till Bérvarde 1 och 2 (S1 och S2), symbolerna
anvands for parametrar associerade till Bérvarde 2 (S2) och ar samma som for Borvarde 1 (S1), men med en punkt efter varje bokstav.

Display
Kod . Vérde UM Forinst. Konfiguration Givare Beskrivning
min MAX
2,0 55,0 °C 7.5 rtE-01 STE -20/+90°C
2,0 55,0 °C 7.5 rte-02 STE -20/+90°C
0,2 16,0 mA 2,6 rPr420 4-20 mA
Pb 0,5 15,0 bar 24 rPr015 SPR 0-15 bar
(P.B.) 1,0 25,0 bar 35 rPr025 SPR 0-25 bar Proportionellt
1,0 30,0 bar 35 rPr030 SPR 0-30 bar band
1,0 45,0 bar 5.2 rPr045 SPR 0-45 bar
0,1 5,0 Vdc 08 rUu-05 0-5 Vdc
1,0 30,0 bar 35 rPu030 SPU 0-30 bar
0,2 10,0 Vdc 1,6 rUu010 0-10 Vdc
hi (h.i.) 0% 100% off 100 Alla konfigurationer Alla givare Max RPM%
Lo. (L.o.) 0% 100% off 00 Alla konfigurationer Alla givare Min RPM%
dE (d.E.) 0,1" 60% sek. 2,0 Alla konfigurationer Alla givare START Tid for Accel./Minskn.
-20,0 +90,0 °C 90,0 rte-01 STE -20/+90°C
-20,0 +90,0 °C 90,0 rtE-02 STE -20/+90°C Ingangsvirde
3,9 19,9 mA 19,9 rPr420 4-20 mA (IN1/IN 2)
0 15 bar 15,0 rPrO15 SPR 0-15 bar for utgang vid
Sh 0 25 bar 25,0 rPr025 SPR 0-25 bar MAX (100 %)
(S.h.) 0 30 bar 30,0 rPr030 SPR 0-30 bar
0 45 bar 45,0 Pr045 SPR 0-45 bar BY-PASS
0 5 Vdc 50 rUu-05 0-5 Vdc Begrdnsning
0 30 bar 300 PU030 SPU 0-30 bar MAX (Overhastighet)
0 10.1 Vdc 10,0 rUu010 0-10 Vdc
1 30 °C 1 rte-01 STE -20/+90°C
1 30 °C 1 rte-02 STE -20/+90°C
0,1 50 mA 0,1 rPr420 4-20 mA
0,1 5.0 bar 0,1 rPr015 SPR 0-15 bar Hysteresis
ih 0,1 8,0 bar 0,1 rPr025 SPR 0-25 bar pa varde Sh
(i.h.) 0,1 8,0 bar 0,1 rPro30 SPR 0-30 bar
0,1 15,0 bar 0,1 rPr045 SPR 0-45 bar
0,1 25 Vdc 0,1 rUu-05 0-5 Vdc
0,1 15,0 bar 0,1 rPu030 SPU 0-30 bar
0,1 5,0 Vdc 0,1 rUu010 0-10 Vdc
0 19,9 mA 0 r5-020 -
0 10.0 Vdc 0 rS-010 ===
-20,0 +90,0 °C -20,0 ME-01 STE -20/+90°C . .
Ingangsvarde
-20,0 +90,0 °C -20,0 rte-02 STE -20/+90°C (IN1/IN2)
So 39 199 mA 39 Pr420 420 mA for utglé'::;g vid
(S.0.) 0 15 bar 0 rPro15 SPR 0-15 bar
0 25 bar 0 rPr025 SPR 0-25 bar BY-PASS
Begréansning
0 30 bar 0 rPr030 SPR 0-30 bar MIN
0 45 bar 0 rPr045 SPR 0-45 bar (Cut-Off)
0 5 Vdc 0 rUu-05 0-5 Vdc
0 30 bar 0 rPu030 0-5 Vdc
0 10.0 Vdc 0 rUu010 0-10 Vdc

Fortsattning pa nasta sida
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FORTS. PARAMETERLISTA "EXPERT", Meny "PArA”

Display
Kod ' Varde UM Forinst. Konfiguration Givare Beskrivning
min MAX
0,2 10 mA 0,2 r5-020 -
0,1 50 Vdc 0,1 rS-010 =
1 30 °C 1 rte-01 STE -20/+90°C
1 30 °C 1 rte-02 STE -20/+90°C
io 0,1 5,0 mA 0,1 rPr420 4-20 mA Hysteresis
(i.0.) 0,1 5,0 bar 0,1 rPro15 SPR 0-15 bar pa varde
0,1 8,0 bar 0,1 rPr025 SPR 0-25 bar So
0,1 8,0 bar 0,1 rPr030 SPR 0-30 bar
0,1 15,0 bar 0,1 rPr045 SPR 0-45 bar
0,1 2,5 Vdc 0,1 rUu-05 0-5 Vdc
0,1 15,0 bar 0,1 rPu030 0-5 Vdc
0,1 50 Vdc 0,1 rUu010 0-10 Vdc
USP (U.S.P) EJ aktiverad
UPb (U.P.b) EJ aktiverad

6.3.2 Byte parametrar i “Expert” niva (K)

VAN

For att andra parametrar i “Expert” niva ar det viktigt att stélla in ”1” pa SW1 till "ON”.
Féljande menyer kan nas i detta lage:

Andringar av parametrar i "Expert” niva far endast utforas av

KVALIFICERAD personal

Programmeringsmeny visas med kod .PArA.
Konfigurationsmeny visas med kod .conF.
Konfigurationsmeny vllsas med kod .cc.mn. -DFF SW1
PID-meny visas med kod .Pid.
Code Value Scale 1 - Stall knapp 1 pa SW1 pa ON
_ P mﬁ 2 - Tryck samtidigt pa knapparna ENTER+ESCAPE: displayen visar conF
I:. I_ I I _l m 3 - valj dnskad meny med +/- (ParA, ConF, conn, Pid) och tryck pa ENTER:
T | B l 11 I & | sec displayen visar ProGraA, valj sedan:
L - ParA > S1 (i lage in rE - rPr), Lh (i lage rS)
> 7 - conF >c0
@@ @D 0 O - conn > Address
-Pid>P
SAV 4 - Med knappval (+) och (-) gar man till kod som skall &ndras
EH'I'EH ESCAFE | 5 - Tryck pa knapp "ENTER”: displayen borjar att blinka

6 - Med knapparna (+) och (-) ga till valt varde och tryck pa knapp "ENTER” for att
bekréafta valet; displayen SLUTAR att blinka.

| @ _,5' For att bekréafta tryck samtidigt ned ENTER + ESCAPE:
BAVE displayen visar "Update” > SELPrO > 3Ph 3.0 > in (vardet pa ingangssignal).

== ENTER E4CEFE

D4 konfigurationen avslutats visar displayen den
senaste versionen pa mjukvaran
(t. ex.: 3Ph 3.0 = 3-fas kontroll utgava 3.0)

For att paskynda instéllning
tryck upprepande pa knapparna

For att andra fler parametrar,
borja om fran 4.

@. For att ga ur utan att &ndra gallande konfiguration, tryck pa ESCAPE:
8 displayen blinkar ESCAPE> och sedan in (vardet pa ingangssignal).

1

SW1

in posizions ON ENTER & ESCAPE

5@ 6 -00

o JLILLLALLELLY (=) (=)
PRl ) 5o
Premere ENTER :

Cambiare con +/- & premers ENTER === per abbandonare
il display lampeggia a conferma: il display ferma lampaggic Ll promaere ESCAPE

ESCAPE|

Enheten @ndras med de nya parameterinstallningarna och displayen visar vardet pa den aktiva ingangen (in).

ESCAPE™




6.3.3 Lista pa Konfigurationsparametrar, Meny “ConF”

Alla @ndringar &r reserverade for expertpersonal och endast méjliga med SW1/1 i lage "ON”.
Vardet pa standardparametrar visas i féljande tabell och laddas automatiskt i konfigurationssteget, se 6.1.
Vid sidan av varje varde finns konfigurationen som anvands.

Display
Kod | Varde Forinstéallningar Beskrivning
GP1 Slavstyrning: Anvénder 1 ingang
GP2 o) 5020 Slavstyrning: Anvéander 2 ingangar
r Masterstyrning: Anvéander 1 ingang
Cco r2 rtE-01  rtE-02 rPr420 rPr015 rPr025 [rPr0 30 Driftval Masterstyrning: Anvénder 2 ingangar
P1 rPro45  rUu-05 rPu030 rUu045 rUu010 PID styrning: Anvander 1 ingang
P2 PID styrning: Anvander 1 ingang
OFF Anvander alltid ingang IN1
h rE-01 rtE-02 rPr420 rPr015 rPr025 rPr030 Ingangsval Anvander alltid den store ingangen
C1 Lo rProd5 [Uu-05 rPu030  rlu010 Anvéander alltid den mindre ingangen
020 1S 020 Strémstyrka 0-20 mA
C2 420 Pr420  rPr015  rPr025 [ Pr030  rPr045 Strémstyrka 4-20 mA
05 rUu-05  rPu-030 Ingangstyp Signalspénning 0-5 Vdc
010 rUu010 15010 Signalspanning 0-10 Vdc
ntc rE-01 rE-02 Signal i kohm 10K @ 25°C
OFF rS010 rS020 rtE-01 rtE-02 [rPr420 rUu-05 rUu010 Ingen omvandling
015 rPr015 Omvandling 4 mA = 0 bar, 20 mA = 15 bar
C3 | o2 tPr025 Omvandlings- Omvandling 4 mA = 0 bar, 20 mA = 25 bar
030 rPr030 display Omvandling 4 mA = 0 bar, 20 mA = 30 bar
045 rPr045 Omvandling 4 mA = 0 bar, 20 mA = 45 bar
030 rPu030 Omvandling 0,5V =0 bar, 4,5V =30 bar
OFF rS 010 S 020 Slavstyrning
C*4 hi ME-01  rE-02 [fPr4200 PrO15 (Pr025 [fPrO0 Borvardes- Masterstyrning P: Borvarde max
(*) Lo (Pr045 rUL-05 rPu030 rUL010 Position Masterstyrning P: Borvarde min.
Mid Masterstyrning PID: Bérvarde mitt
0 RL1=0OFF om RGM=felar
1 Reld RL1=0OFF om RGM = fel ellerS2 i drift
6 — alla drift av RL1 RL1=0FF om RGM = fel eller 52 | drit eller OFF
3 Styrning ON/OFF ar direktfor Sprayenhet
0 (**%) 0-10 Vdc Styrning fér EC motorer
c7 1 alla Analog Utgang 0,75 - 10 Vdc Styrning fér EC motorer
; 010V OUT (Med ansluten sékerhetskabel)
(*) Mojliga varden for C4 beror pa parametervarde CO
(**) Standard
CO0 = GP1 eller GP2 C4 = OFF GAR EJ att 4ndra
C0=r1ellerr2 C4 kan vara hi eller Lo ett varde gar att valja
CO0 =rP1 eller rP2 C4 = Mid GAR EJ att 4ndra

Grafisk sekvens over parameterinstallningar (ConF)
1 Ssw & Ieggare 3 cunF a i@@

1
0 () (=)
OFF = | comnm | i
{% % o /g E =S [e7 1]

5 Selezionare con +/-
in mizlunu oH ENTER & ESCAPE Selezionare & premere ENTER || codice desiderato
i
5 __/3:@ 6 :@@ Q) per confermare
ENTER + ESCAPE
NIRRT RN t_+] (=) m.
P g ? leggere
P ENTER : Cambiare con +/- & premere ENTER === per abbandonare SchA
il dm:mammﬁa a conferma: il display ferma lampeggio Lls premere ESCAPE ESCAPE E PE
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6.3.4 Anslutning RS485 (PlugG PB1073C, Option)

Det ar mgjligt att till ECP enheten som option ansluta kort for seriell anslutning RS-4895 - MODBUS (RTU).
De tva terminalanslutningarna M1 och M2 for ytterligare Modbuskort (se 1.4), anvands for elanslutning av seriell linje RS-485,
enligt protokoll "Modbus RTU i SLAV” fér anslutning till "PC-Vard”. Ratt anslutning garanteras med maxlangd av 1000 m kablage.

i OFF ! M1 och M2 Beskrivning

i [l] : B 1 D+ IN/Out Antagen seriell RS 485
i 123 f" 1 DL 2 D- IN/Out Avslag seriell RS 485
i B e 3 REF Referens Mass Isolering

ouT IN orr

Serial COM 0

o~ 2/3

M2 (e ] 51

Avslag

- D+

el
a é’ T =3 Pos. Slutar (120 ohm)

M1

1 = 3 1/2 Antagen

o
: D
=
Rs 485 Anm.: Bygling J1 méaste vara i ldge ON pa den sista serieanslutna enheten.
]

=
(@)
=
o
C
7
X
=
c
@
[aa
>

Som datalinje anvands passande kabel t. ex. .
ITC BELDEN 15S7D Seriell kabel for Reti LAN. Tekniska data

Fortent koppar
Ledare 7x0,25 mm
Motstand i ledare 50 Ohm/Km
Isolering Polyeten @ 1,6 mm
Fargkod Vit / Orange / Bla

Al / Folie
Mantel 1 tackning 100%

. Fortent koppar

Biledare 7 x0.20 mm
Mantel 2 Fértent kopparflata

tackning 65%

Oljeresistent PVC
@ 7,6 mm gra farg

Innerisolering

UV resistent Polyeten

Ytterisolering 9.6 mm svart firg

Nom. Impedans 120 + 15 Ohm
Nom. Kapacitans 36 pF/m
Nom. Utbrednings- o
hastighet 78%
Screening effekt (*) >85 dB
Genomslag-

spanning C-4 (U0=400v)
Testspanning 4,5 KVac
Temperaturer -20/ +80°C
Min. bojningsradie 10x O.D.
Vikt 8,4 Kg/100m

Den yttre ledarens férmaga
att forhindra yttre elektro-
Anm.: (*) magnetiska signaler att
komma in i ledaren och for-
hindra stérningar




Diagram for anslutning till Serial RS 485

Anslut kabeln (tvinnad mantel + jordledning) pa datalinjen (Modbus natverk) till terminal enligt féljande schema:

M1 1 Do+ 2 Do- 3 REF Skdrmad ingang max. 1000m
M2 1 Do+ 2 Do- 3 REF Skadrmad utgang (om slut pa Line, inst. J1=ON)
MASTER

IHSULATED T'E
BC < - > RE4B5

I::
s [

+ e
Rt =120 OFF Rt =120R O
1213 12 3
[H FB1073 C E| FB1073_C
B 138 Ha ¥ IME M 32
oy
ALY
+
@ @@
L1 &L
oo+ | D34 REF| pos| oo-feer)
L] L

EHD OF RE5-480 LINE

Anm.: Det ar mycket viktigt att RS485 enheten ar korrekt ansluten, t. ex. att alla ”D0+” terminalerna i natverket maste anslutas tillsammans
med samma kabel; detta géller aven fér ”D0-" och "REF0”.
Kabelns mantel maste jordas och till REF endast fran "PC< - >RS485” sida, REF1.

* Datalinjens kabel (Modbus natverk) maste maste laggas fran en enhet till nésta med start fran Masterenhet och sluta med den sista enheten;
ingen annan kabeldragning ar tillaten.

* Anslutningar maste utféras med lampligt kablage och far ej éverstiga max. langd pa 1000 meter.

* Se till att tillrackligt avstand finns mellan natverkets Modbus-kabel och andra kablar i enheten, speciellt inkommande elanslutning.

Slutet pa linjen (Master och sista enheten) maste sluta med 120 Q; installera 120 Q anden till "RS-485<>PC HOST” adapter och pa den sista
enheten i linjen "J1” till 2-3.

* Jorda alla kabellankningsterminaler "REF” endast till nasta Master station sa att alla stationer har samma potential pa "PC Host”.

* Jorda skarmen pa utgaende kabel fran "RS-485<>PC Host” adapter till nésta adapter. Skarmen skall endast anslutas till sidan pa ”PC Host”,
lika som pa skissen.

* Kabeln maste delas upp i segment, en for varje sektion; anslut endast skarmen fran den forsta sektionen fran ”RS-485<>PC Host” adapter sida
och anslut skarmen endast till Slav Nr. 1 sida o.s.v.

* Anslut ej skarmen pa tva succesiva sektioner tillsammans (ankommande och utgaende) samt anslut dem inte till jord.

Lista pa Kommunikationsparametrar, meny “"conn”

Display - A
Kod Virde UM Forinst. Beskrivning
AddrES 1..247 off 247 MODBUS Adress Adress (slav) enheter pa ModBus
048 off Baud Rate: 4800
SPEEd 096 off 096 f)verft.',rings- Baud Rate: 9600
192 off hastighet Baud Rate: 19200
384 off Baud Rate: 38400
8N1 off o Komm. l&ge: 8 bit, ingen paritet, 1 bit-stop
{YPE 8E1 off 8E1 K°m"‘|‘.a!3'ek:“°"s' Komm. lage: 8 bit, jamn paritet, 1 bit-stop
801 off Komm. lage: 8 bit, ojamn paritet, 1 bit-stop
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6.3.5 Lista pa PID parametrar, undermeny “Pid”

VAN

For att na dessa skriv C0=rP1 eller C0=rP2

Foljande parametrar fungerar endast i PID-funktion.

VAN

Kod Beskrivning Forinst. min Max u.Mm. Konfig. Givare
75 2,0 55,0 °C rtE-01 STE -20/+90 °C
7,5 2,0 55,0 °C rte-02 STE -20/+90 °C
2,6 0,2 16,0 mA rPr420 4-20 mA
24 0,5 15,0 bar rPr015 SPR 0-15 bar
P PID Proportionellt Band 3,5 1,0 25,0 bar rPr025 SPR 0-25 bar
& 1,0 30,0 bar rPr030 SPR 0-30 bar
5,2 1,0 45,0 bar rPr045 SPR 0-45 bar
0,8 0,1 5,0 Vdc rUu-05 0-5 Vdc
815 1,0 30,0 bar rPu030 0-5 Vdc
1,6 0,2 10,0 Vdc rUu010 0-10 Vdc
i PID Integrerad Komponent 2 0,0 1000 - Alla Alla
d PID Derivat Komponent 1 0,0 1000 - Alla Alla
ti PID Integrationstid 1,0 0,0 100,0 sek. Alla Alla
td PID Harledningstid 10,0 0,0 100,0 sek. Alla Alla
7.0 LARMMEDDELANDEN

LARMMEDELANDEN harleds till situationer som orsakar stopp av instéliningar.

LARM-koden visas endast om enhet finns i driftsteget och orsaken visas med speciella bokstaver som visas och borjar att blinka

for att pakalla uppmarksamhet.

A andra sidan visas inga meddelanden under programmeringen utan visas nar steget ar klart.
Vid ett larm gors reld RL1 stromlost (se 2.3.3) och "FEL” lampa ténds (se 3.3).

Larmen visas i prioritet som visas i tabellen med start fran prioritet ett; ett prioritetslarm évertar visningen éver mindre viktigt larm.

Displaykod Beskrivning
Err t Oppen kontact externt termiskt skydd (T.K. flaktar)
Err t.L Stopp for dverskriden Max. drifttemperatur pa styrning & justeringskort
(MAX 85 °C)
Ingangssignal lagre an minimumvarde
Gransvardet ar lagre for varje konfiguration
rS-020 2,0 mA rPr025(%) 2,0 mA
rS-010 0 Vdc rPr030(*) 2,0 mA
Err U ME-01 24 °C rPro45(*) 2,0 mA
rtE-02 10 °C rUu-05 0 Vdc
rPr420 2,0 mA rPu030 (*) 0 Vdc
rPr015 (*)| 2,0 mA rJu010 0 Vdc
Ingangssignal hogre &n maximumvarde
Gransvardet ar hogre for varje konfiguration
rs$-420 24 mA rPro25 (*) 24 mA
r$-010 11 \elo rPro30 (*) 24 mA
Err O re-01 94 °C rPro45 (*) 24 mA
rte-02 94 °C rUu-05 55 Vde
rPr420 24 mA rPu030 (*) 35 Vdc
rPr015 (*) | 24 mA rUu010 11 Vdc
(*) omvandlingsskala pa display
For att aterstalla larm som visas pé displayen, tryck pa ESCAPE. Code Value

Nu visas ordet “"CANCER?” i displayen som bekréftar att larmet
har makulerats.

Om instélliningen som genererat larmet fortfarande finns kommer
larmet att visas igen.

cAnckEr




